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3.1 Newtonsche Gesetze/Axiome

(1. Axiom, 2. Axiom, 3. Axiom, Äquivalenzprinzip: schwere Masse = träge Masse,
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4.3 Gasgesetze
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5.1 Harmonische Schwingung
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(Licht als Teilchen (Photoeffekt), Licht als elektromagnetische Welle, Welle-Teilchen-
Dualismus, EM-Spektrum)
6.1 Geometrische Optik

(Strahlenbündel, Brechung, Brechungsindex, Snelliusches Brechungsgesetz, 
Totalreflexion, Fermatsches Prinzip, Dispersion am Prisma)

6.2 Linsen und optische Instrumente
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6.2.2. Mikroskop (Vergrößerung)
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6.3 Wellenoptik und Interferenz
(Huygensches Elementarwellenprinzip, Beugung)
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